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基于 !"# 总线的高低温试验箱监控系统
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摘 要 ! 本 文 介 绍 了 一 个 基 于 #$% 总 线 的 高 低 温 试 验 箱 监 控

系 统 "其 特 点 在 于 应 用 #$% 总 线 进 行 信 息 传 递 % 文 中 较 详 细

的 介 绍 了 以 &#’()*+ 总 线 控 制 器 为 核 心 的 #$% 总 线 接 口

板 "包 括 硬 件 设 计 和 软 件 设 计 两 部 分 % 其 中 "硬 件 部 分 着 重

&#’()*+ 的 结 构 特 点 与 接 口 设 计 " 软 件 部 分 着 重 &#’()*+
与 单 片 机 的 编 程 设 计 %

关 键 词 ! "#$ 总 线 !%"&’()*!编 程

中 图 分 类 号 "+&,-- 文 献 标 识 码 ".
文 章 编 号 !)**/0*1-*2,**13*(0**,40*’

#56789:7",- ./01 232456 ./4 78-0.850-9 : ;8-.58<<0-9 1=1.47
>314? 8- #$% @04<?A>B1 .4;/-8<89= 01 ?01;B114?C D/4 1=1.47 01
>44- ?4109-4? .8 ;8-.58< E0 AF8 .472453.B54 4G245074-.3< >8G6
3-? ./4 472/3101 8H ./4 23245 ;8-101.1 0- .53-1H4550-9 0-H8573!
.08- >= #$% @04<? A>B1C D/4 #$% @04<? A>B1 0-.45H3;4 >835?
47>4??4? &#’()*+ >B1 ;8-.58<<45 01 >44- 4G2<30-4? 0- ?4.30<6
0-;<B?0-9 0.1 18H.I354 ?4109- 3-? /35?I354 ?4109-C D/4 /35?I354
?4109- 01 730- 3>8B. ./4 1.5B;.B54 3-? 0-.45H3;4 8H &#’()*+6
./4 18H.I354 01 730- 3>8B. ./4 258953770-9 ?4109- 378-9
&#’()*+ : &#JC
;<=>?8@""A$ BC<D@05E6!%"&,1)*!&8?F89GGCHF

!"#$%&’()*+,-./!"#012 3456
7-.89$%:;<=>?@6A’(3B&CDEFGHD
IJGHKLMNO#PQRSTU>VEWXYB*!"#$
%Z[\]^M_‘\Oabcde289fghi2jklmn
!"#$%&/opqrVOst/mluvY

wX>?@rVWXxy) KL(M(cKLNO)z{7|}~
�2l\0c��0S<�0f�Y #$%��3m����>s
�2A1O���Z���VESl\VE23s����c�
��cx�|�>{7|}��Y ��?o�s��* #$%�
�>���!"#$%&rVWXY �WX��T�2L�"2
�l\0D��0S<�0 2¡Of¢>l)£¤¥

) 系统的总体结构

�WX¦§s¨’VE© ª_5VEopq« ¬ ’#A#$%
­®¯°Sx¨±�VE©ª#$%­®VE²°«Ny)���
��³´��«µ¶·¸¹­«jºWX><�0f!¥ »�¼
w½y) #$%|�¾¿«|}ÀÁy)ÂÃ�¥

WX>KL��ÄÅ *ÆR¥
Å�_Vqª¬ ’#A#$%­®¯°ÇGÈVEÉ«!"#$

%&�È_‘]«Ê�Ë])ÂÃ�67¹­«ÌÍÎ )+7«Â
Ã�>ÊÏÐÑ­ *(+!>ÒÏÓÔÕÖ¥

_Vq×)ØÙÚÛ> ,’#P*+« ¡OÜ >ÝÞßàá
0« È�_Vq> ,L$âã�âäåæg ’#FAON*> #$%A’#

­®¯«|ç�¯è<é_Vq¹­ê #$%��ëY _Vq>
VEÝß<?H!"#$%&>_‘ì�í !#$%c "#$
%c#Pîï$%cðtvY ñ�ì�ò<?Hót#PSôZ
\]«#Pîï$%õ1?Hö8÷�«ðtvì�Bëøù�
��ì�ústûüKL«ñ¨±�ò<ýþ?H»_‘ÿ�Y

Å * !"#$%&rVWX>KL
#$%­®VE²3WX>,!«A"#$ #$%��67|

}« %&õ’L#P�æ>y(c IJ$EFGH>VEz)
1«*O #$%��+,©-VE©c�.qc#P/0©­®z
1ßY IÕ2«#$%­®VE²|ç#P/3©«t\y4!"
#$%&>#P�5Në/6_Vq«7»QR$89Y_Vq
:5);?H>_‘ì�,<=t>?@ #$%��«#$%­®
VE²+A�>?2« :5ót>pBVEIJ$EFGH>
CecDE«’LFG>H‘Y

IJKL�ÀM #$%­®VE²>ÝÞß?oY

, "A$ 接口控制板的硬件设计
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! "#$ 接口控制板的软件设计
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